HEDEMANN

Gabelstapler

MYCROS 10 - 13 RWD / FWD / AWD

e Antrieb: Hinterrad, Vorderrad oder Allrad
e Spannung 36V

* Beide Motoren Wechselstrommotoren

e elektronischer Hubsteuerung ausgestattet
e Bandagen Cushion oder Super Elastik
VT e Servolenkung

e Integrierter Seitenschieber

 Hubgerdste ab 2900mm bis 5700mm

e Steuerung des Fahrgeschwindigkeit im Kurve (CSC)
e AST 2830 mm

HUBMAST DATEN MYCROS 10-13

MASSE STANDARD DUPLEX TRIPLEX
UBER ALLES INKL. QUERSCHIEBUNG INKL. QUERSCHIEBUNG INKL. QUERSCHIEBUNG
Hub h, | 2900 3200 3800 4200 | 2900 3200 3800 4200 | 4350 4800 5700
Hohe Hubgeriist
eingefahren h, | 1950 2102 2402 2602 | 1950 2102 2402 2602 | 1950 2102 2402
Hohe Hubgeriist
ausgafahien h, | 3405 3709 4309 4709 | 3405 3709 4309 4709 | 4848 5304 6204
Normalfreihub h, - - - - 1478 1630 1930 2130 | 1478 1630 1930
. 980SE 980SE
Breite RWD b, 910 SE-920 V 990V 910 SE-920 V ~990V 980SE - 990V
Breite FWD-AWD b, 930 SE-940V 930 SE-940V 1020 SE-990 V
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COMPACT FORKLIFT SOLUTIONS

Abbildungen und Herstellerangaben unverbindlich.
Konstruktionsénderungen vorbehalten.
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[ 1.1 Hersteller V.MARIOTTI S.r.l. V.MARIOTTI S.r.1.
1.2 Typzeichen MYCROS 10 MYCROS 10 MYCROS 10 MYCROS 13 MYCROS 13 MYCROS 13
RWD FWD AWD RWD FWD AWD
Z 1.3 Antrieb elektro elektro elektro elektro elektro elektro
é 1.4 Bedienung sitzt sitzt sitzt sitzt sitzt sitzt
% 1.5  Tragfahigkeit/Last Q kg 1000 1000 1000 1300 1300 1300
= 1.6 Lastschwerpunktabstand C mm 500 500 500 500 500 500
1.8 Lastabstand X mm 290 o 290 o 290 o 290 o 290 290 o
1.9 Radstand (einstellbar) y mm 960 /1050 960 /1050 960 /1050 960/ 1050 960 /1050 960 /1050
=g 7. Eigengewicht inkl. Batterie (s. Zeile 6.5) kg 220 m 2320 m 2420 m 2550 m 2650 m 2650 m
g 2.2 Achslast mit Last vorn/hinten kg 2750 / 470 2840/ 480 2900/520 3370/ 480 3460 /490 3420/530
& 2.3 Achslast ohne Last vorn/hinten kg 1090 /1130 1150 /1170 1170/1250 1200 /1350 1290 /1360 1240/1410
3.1 Bereifung V=Bandagen Cushion - SE=Superel. SE-V SE-V SE-V SE-V SE-V SE-V
32 Reifengrie, vom mm 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9
413x152x285,8  413x152x285,8 413x152x285,8 413x152x285,8  413x152x285,8  413x152x285,8
_g 33 Reifengrife, hinten mm 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9 145x60-9
= 413x152x285,8  413x152x285,8 413x152x285,8 413x152x285,8  413x152x285,8  413x152x285,8
3 2/16 20/1 20/14 2/1e 26/1 20/14
3.6 Spurweite, vorn b, mm 765SE-768V 784 SE-788V 784 SE- 788V 765SE-768V  784SE-788V 784 SE-788V
4.1 Neigung Hubgeriist/Gabeltréger vor/zuriick ap < 2°50'/6° 2°50'/6° 2°50'/6° 2°50'/6° 2°50'/6° 2°50'/6°
4.2 Hihe Hubgeriist (eingefahren) h, mm 2102 2102 2102 2102 2102 2102
4.3 Freihub h, mm \ \ \ \ \ \
4.4 Gabeln-Hub h, mm 3165 3165 3165 3165 3165 3165
Hubhahe h, —mm 3200 3200 3200 3200 3200 3200
4.5  Hihe Hubgeriist ausgefahren h, mm 3709 3709 3709 3709 3709 3709
4.7  Hohe Schutzdach (Kabine) hy mm 1998 1998 1998 1998 1998 1998
4.8 Sitzhihe h, mm 980 980 980 980 980 980
E 412 Kupplungshghe hy, 810 810 810 810 810 810
é 419  Gesamtlinge I, 2498 2498 2498 2498 2498 2498
E 4.20 Léange einschl. Gabelriicken l, mm 1498 « 1498 o 1498 o 1498 o 1498 o 1498 o
g 4.21  Gesamtbreite b, mm 910SE-920V 930 SE-940V 930 SE- 940V 910SE-920V ~ 930SE-940V 930 SE-940V
E 4.22  GabelzinkenmaBe s/e/l. mm 35x100x1000 35x100x1000 35x100x1000 35x100x1000 35x100x1000 35x100x1000
4.23  Gabeltriger ISO 2328, Klasse/Typ A, B 1SO 1I/A 1SO 1I/A 1SO 1I/A 1SO 1l/A ISO 1I/A 1SO 1I/A
4.24  Gabeltrégerbreite b, mm 875 875 875 875 875 875
4.31  Bodenfreiheit mit Last unter Hubgeriist \ mm 90 90 90 90 90 90
4.32  Bodenfreiheit Mitte Radstand m, mm 110 110 110 110 110 110
438 ey e e A, mm 2830 2830 2830 2830 2830 2830
061 | e DL A, mm 2950 2950 2950 2950 2950 2950
4.35 Wenderadius W mm 1208 1208 1208 1208 1208 1208
5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 9/9,2 92/95 92/95 9/92 9/95 9/95
= 5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,29/0,38 0,29/0,38 0,29/0,38 0,28/0,38 0,28/0,38 0,28/0,38
HEJ 5.3  Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,35/0,26 0,35/0,26 0,35/0,26 0,36/0,26 0,36 /0,26 0,36 /0,26
§ 5.6  Max. Zugkraft mit/ohne Last N 3100/ 3250 3100/ 3250 3100/ 3250 3000/ 3200 3000/ 3200 3000/ 3200
E 5.7  Steigfihigkeit mit/ohne Last % 13/18 14/18 14/18 10/16 11/18 11/18
= 58 Max Steigfahigkeit mit/ohne Last % 17/25 18/25 18/25 15/24 16/ 24 16/ 24
5.10 Betriebshremse hydraulisch hydraulisch hydraulisch hydraulisch hydraulisch hydraulisch
[ 6.1 Fahrmotor, Leistung $2 60 min. kW 5 35x%x2 35x2+5 5 35x%x2 35%x2+5
g E 6.2  Hubmotor, Leistung bei S3 20% Kw 65 65 6,5 6,5 6,5 6,5
E g 6.4  Batteri itét K5 V/Ah ~ 36/315-36/500  36/375-36/500  36/375 - 36/500 36/500 36/500 36/500
E 6.5  Batteriegewicht kg 400 m - 570 460 m - 570 460 m - 570 50 m 5710m 570m
. 81 Artder Fahrsteuerung AC MOSFET AC MOSFET AC MOSFET AC MOSFET AC MOSFET AC MOSFET
E 8.2 Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 155 155 155 190 190 190
E 8.4  Schalldruckpegel, Fahrerohr db(A) - - - - - -
. sy Qosonag \. MARIOTTI Wt ds g, Aoweichand Ernge, s Husgrit
SINCE 1920 Zusatzeinrichtungen usw. konnen andere Werte ergeben.
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